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ATUADORES ROTATIVOS

Atuadores rotativos vêm em tipos diferentes, em relação à posição:
- Duas posições, fixos ou reguláveis
- Três posições, fixos ou reguláveis
Rotação alternante para todos os tipos mostrados neste catálogo. Há também atuadores rotativos que sempre rodam na 
mesma direção, com 4, 6 ou mais posições.

Atuador rotat ivo com cremalheira simples
Um pinhão é fixado em cima do elemento rotativo e é acionado através de uma crema-
lheira. Esta é operada por dois êmbolos pneumáticos, um de cada lado.
Como não há um sistema de compensação de jogo, ele não é apropriado para aplica-
ções que necessitam de posicionamento preciso. Mas há uma versão com trava mecânica 
regulável externa que pára a peça girante e também compensa jogo.

TIPOS

ANOTAÇÕES

Atuador rotativo com cremalheira dupla
O pinhão fixado em cima do elemento rotativo é  acionado por duas cremalheiras opostas,
cada uma operada por um êmbolo pneumático . Há um sistema automático de compensação 
de jogo, que o torna apropriado para aplicações que  requerem posicionamento preciso. 
O design em forma de paralelepípedo torna-os ideais para uso em braços mecânicos.

Atudor rotativo tipo lâmina
O elemento rotativo está conectado a uma ou duas lâminas dentro de uma câmara 
cilíndrica.  A pressão de ar em um dos lados da lâmina aciona o elemento. Esses são 
atuadores compactos e cilíndricos, especialmente projetados para operação onde não
é necessário precisão e cargas pesadas.

Atuador rotativo tipo corrente
Uma corrente presa em cada ponta por dois êmbolos pneumáticos movimenta-se e 
gira um pinhão . Esse tipo de atuador não está incluído em nosso catálogo.

O uso de desaceleradores hidráulicos torna possível aumentar o poder absorvido. Alguns modelos do catálogo têm desace-
leradores embutidos. Para aqueles sem,  o usuário pode montar desaceleradores no lado externo do atuador.

Com rotação horizontal do axis, se a massa for distribuída assimétricamente, pode ser difícil manter uma velocidade constante  
de rotação usando apenas reguladores de fluxo.  Nesse caso é aconselhável usar um desacelerador.
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1ATUADORES ROTATIVOS TIPO CREMALHEIRA

Série R1
Este é um atuador rotativo com cremalheira simples acionado por cilindros que estão 
dentro de camisas extrudadas, similar aos cilindros ISO 6431. A linha inclui cilindros 
de impulso com 32 - 100 mm de diâmetro .
Há uma versão de curso fixo e uma com curso ajustável mecanicamente.
Cursos disponíveis: 90°, 180°, 270° e 360°.
Ímão para sensores standard.
A peça rotativa acaba em um eixo ou um buraco com encaixe para chave de boca.
Esse tipo tem uma construção simples mas robusta e é relativamente barata.

Série R2
Este é um atuador com cremalheira dupla, compensação de jogo e tem eixo
com encaixe para chave de boca.
Cursos de 90° e 180° . Regulagem do curso por parafuso. Amortecimento
pneumático de final de curso.
Ímã para sensor de posição.
Compacto e barato. O menor mede apenas 46 x 65 x 28 mm.

Série R3
Este é um atuador com cremalheira dupla, compensação de jogo e flange.
Cursos reguláveis de 0° a 180°.
Versões com parada mecânica ou amortecimento hidráulico de final de curso.
Ímã para sensor de posição.
Há um buraco no flange para entrada de ar ou fios.

Série R4
Este é um atuador rotativo com cremalheira simples, parada mecânica externa para
regulagem de curso e compensação de jogo.
Há um grande prato giratório  retangular com furo central para entrada de ar ou fios.
Parada mecânica com + 5° de ajuste fino.
Cursos disponíveis: 90° e 180°.
Ímã para sensor retrátil.
Materiais de alta qualidade e trabalho acurado. O corpo é feito em liga de alumínio endu-
recido de alta resistência e as partes móveis de aço temperado e endurecido.
2.000,000 de ciclos sem necessidade de manutenção.
Há também uma versão especial com distribuidor rotativo e quatro conexões de ar 
comprimido dentro do pinhão.

Série R5 … TECNO
Este é um atuador com cremalheira dupla e compensação de jogo que vai com a
pinça e unidade deslizante da TECNO. Quase todos os componentes são feitos de tecno-
polímero para tornar o atuador extra leve.
Há um furo central para entrada de ar ou fios.
Cursos disponíveis: regulagem de 0° a 180°. Ajuste fino + 2°. Amortecimento hidráulico 
de final de curso. Ímã para sensor retrátil.
Ver parágrafo sobre Tecno na pág. 1.5/05.
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ATUADOR ROTATIVO TIPO LÂMINA

CÁLCULOS

GRÁFICO COMPARATIVO DO ATUADOR ROTATIVO

Este catálogo não inclui atuadores rotativos tipo lâmina, mas nós podemos fornecer modelos com uma ou duas lâminas sob pedido.
Há várias opções:
- Versão com curso fixo: ângulo de rotação 90°, 180° ou 270°;
- Versão com curso regulável;
- Sensor de indução.
Acessórios para fixação: flange ou um ou dois suportes.

O seguinte precisa ser calculado:
€ Energia cinética absorvida;
€ Forças axiais no eixo ou flange rotativo;
€ Força radial no eixo ou flange rotativo;
€ Momento de virada.
Então, comparar cada uma dos 4 tamanhos com aqueles admissíveis mostrados no catálogo para cada atuador rotativo.  Lembrar que
a aplicação de um desacelerador hidráulico opcional, quando considerada, dobra a energia cinética que pode ser absorvida pela atuador.

As linhas assinaladas no gráfico abaixo mostram o seguinte para cada série de atuadores:
€ Torque possível (a 6 bar)
€ Comprimento (para atuador com rotação de  180° )
Isso ajudará a determinar a série mais apropriada para suas necessitades. Por exemplo, se você quer um atuador rotativo com torque
maior do que 100N e comprimento menor do que 300mm, você pode encontrá-lo na série  P3.

L para rotação de 180° (mm)
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1COMO CALCULAR ENERGIA CINÉTICA

MOMENTOS DE INÉRCIA PARA OS FORMATOS MAIS COMUNS

Denominação                           Unidade de
    medida Fórmula Exemplo

CLASSIFICAÇÃO POR TAMANHO

� Ângulo de rotação = graus · ………………�
180 = 90° = ………… rad.

�
2

t Tempo de rotação s

= � Ji = 0.078 + 0.02 + 0.133 = 0.232Jta Momento de inércia de massas rotativas
Obs.: sommare quello delle singole masse Kg m2

Fa

M

Fr
b

a

Fr Força radial (Lembre-se de lavar em
conta forças centrífugas) N (Fc = M · w 2 · R) 50

Fa Força axial N 10

M Momento de virada Nm = 50 x 0.1 + 10 x 0 = 5 Nm= M + Fr · a + Fa · b

Unidade de
medida Fórmula Exemplo

M Massa do disco

d Diâmetro do disco m

J Momento de inércia do disco Kg m2

Kg

= …………Md2

8

d

Disco

0.3

7

= …………………… = 0.07877 · 0.3 2

8

M Massa

R Distância entre baricentro e axis da rotação m

J Momento de inércia da massa Kg m2

Kg

= MR2

Massa distante do
axis da rotação

0.2

0.5

= 0.5 x 0.2 2 = 0.02

M Massa

L Lado do paralelepípedo m

J Momento de inércia da massa Kg m2

Kg

= M …………L2

12

Paralelepípedo
com baricentro

no axis de rotação

0.4

10

R

L

= ……………………… = 0.1310 · 0.4 2

12

rad

= 1/2 Jw 2 = 2J ·  ………� 2

t
= 2 · 0.232 · …………… = 0.57

(………)2

2

�
2E Energia cinética Nm

2

Denominação



ATUADOR ROTATIVO SÉRIE R1
Ø 32÷100

DADOS TÉCNICOS

Atuador rotativo de cremalheira simples com pinhão macho, 
êmbolo magnético e regulagem mecânica de final de curso.
Os cabeçotes são fornecidos conforme norma ISO 6431 para 
utilização de acessórios de fixação tais como: flange e cantoneiras.

Nota: aconselha-se o uso de controle de fluxo. Ao iniciar a 
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a válvula controle de 
fluxo deve estar FECHADA, e deve-se abri-la gradualmente até a 
velocidade correta de deslocamento.

32

2500
4.5

40

2800
12.5

50

4500
16

NBR
10 bar (1 Mpa - 145 psi)

-10º ÷+ 70°
Ar filtrado com ou Sem lubrificação

Ø 32 ; Ø 40 ; Ø 50 ; Ø 63 ; Ø 80 ; Ø 100
90° ; 180° ; 270° ; 360°

+-3°
Perfil extrudado

Standard

°C

mm

N
Nm

Vedações
Pressão de trabalho
Temperatura de trabalho
Fluído
Diâmetros
Ângulo de rotação
Ajuste ângulo de rotação
Construção
Execução
Carga axial
Momento máximo (a 6 bar - 0.6 Mpa)

Nota: o atuador rotativo é fornecido com o pistão em
final de curso (próximo ao cabeçote A).
O primeiro movimento do pistão (para o cabeçote B),
com rotação do pinhão anti horário.

63

5600
32

80

8500
70

100

12200
120

A

B

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

PARAFUSO DE AJUSTE: aço

VEDAÇÃO CABEÇOTE: NBR

BUCHA CREMALHEIRA: bronze sinterizado

auto lubrificado

PINHÃO: aço C40 cromado

CORPO CENTRAL: alumínio anodizado

ROLAMENTO DE ESFERA

CAMISA: alumínio

VEDAÇÃO ÊMBOLO: NBR

ÊMBOLO: alumínio

CABEÇOTE: alumínio injetado

REGULAGEM AMORTECIMENTO: latão

COMPONENTES

1.3/0 6



DIMENSÕES ATUADOR ROTATIVO Ø 32 A 100

Ø

M

L = L+2 SL0

SL=aº D
L = L +2 SL1 2

A

N

A1

O

A2

P

A3

Q

B

R

CMh8

S

CF

TM

D

TF

D1

U

EM

V

EF

V1

F

V2

G

W

H

W1

I

X

J

Y

J1

ZM

K

ZF

K1

CH

L L2

32
40
50
63
80
100

46
52
65
75
95
115

15
17.5
19
22
21
21

50
60
65
73
100
120

4
6
5.5
7.5
6.5
9

47
54
64
73.5
93.5
109

4
4.5
3
5
4
7

10
11
12
15
20
25

7.5
10
10.5
13
15
15

15
20
20
24
24
30

47
54
62
72
92
107

30
35
40
45
50
60

14
16
19
24
28
38

9
7
10
11
12.5
15

10
12
14
16
25
30

4
5
6
8
10
14.5

M6
M6
M8
M10
M12
M14

6.5
7.3
9.3
10.3
16
18.5

M6
M6
M8
M8
M10
M10

52
59
71.5
78
99
115.5

5
5
6
8
8
10

68
74
85
95
125
150

3
4
5
5
8
8

44.5
46
51
56
76
90

30
30
32
38
48
60

18
21
25
27.5
39
45

30
30
45
52
70
80

30
35
40
45
45
55

1/8
1/4
1/4
3/8
3/8
1/2

30
35
40
45
45
55

32.5
38
46.5
56.5
72
89

36
50
54
55
68
75

34.5
39.5
46.5
52.5
58.5
67

20
25
25
30
35
45

5
5
7.5
4.5
9.5
7.5

15
17
20
25
35
45

3
3
3
3
3
3

15
17
20
25
35
45

16
20
25
25
32
35

13
17
17
19
19
22

176
194
209
232
273
299

0.233
0.266
0.311
0.344
0.466
0.555

146
159
171
188
231
257

D = deslocamento linear (mm) para cada 1 ° de rotação

SEM
REGULAGEM

COM REGULAGEM
( +- 3° )

SEM
REGULAGEM

COM REGULAGEM
( +- 3° )

1.3/0 7



GABARITO DE CODIFICAÇÃO

W 165                      pinhão macho 032
040
050
063
080
100

1 sem regulagem

do ângulo de rotação
090

180

270

360

ÂNGULO
DE ROTAÇÃO

2 0 9 00 5 0W 1 6 5

2 cil. com regulagem

do ângulo de rotação

* fornecido com êmbolo magnético

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

ACESSÓRIO: SENSOR MAGNÉTICO

SENSOR

Cod.
SENSOR MAGNÉTICO DE PROXIMIDADE
W0950000201
W0950000222
W0950000232

SUPORTE PORTA SENSOR
W0950000711
W0950000712
W0950000713

Descrição

ACC. SENSOR REED DSM2-C525
ACC. SENSOR E. HALL PNP DSM3-N225
ACC. SENSOR E. HALL NPN DSM3-M225

ACC. SUPORTE D.32-40 DST 80
ACC. SUPORTE D.50-63 DST 81
ACC. SUPORTE D.80-125 DST 82

SUPORTE Ø 32 e  40 SUPORTE Ø 50 e 63 SUPORTE Ø 80 e 100

DADOS TÉCNICOS
Tipo
Contato
Tensão CA/CC máx
Corrente máx a 25°
Potência carga indutiva
Potência carga 
Tempo de inserção
Tempo de Liberação
Ponto

resistiva

 de inserção
Ponto de Liberação
Vida elétrica
Resistência do contato
Comprimento

Material cabo
Cicuito

V
mA
VA

Watt
m sec
m sec
Graus
Graus

-

m
mm²

REED + VARISTOR + LED 2 FIOS
REED + VARISTOR + LED N. O.

3÷48 (CC); 3÷220 (CA)
1000

10
50
1.2
0.1
110
95

710  impulsos
0.1
2.5

0.35
PVC

CC

AC

marron

marron

azul

azul

1.3/0 8



ATUADOR ROTATIVO SÉRIE R2

Atuador rotativo com dupla cremalheira, com quatro tamanhos 
12, 16, 20 e 25mm; dois ângulos de rotação de 90° e 180°.
Sistema de regulagem de curso em todos os tamanhos, sistema de 
amortecimento pneumático de série. Corpo  com canal  para 
sensor magnético de final de curso.
Alimentação pneumática, regulagem de curso e de 
amortecimento de final de curso, realizados de um mesmo lado.

Nota: aconselha-se o uso  de controle de fluxo. Ao iniciar a 
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a válvula controle 
de fluxo deve estar FECHADA, e deve-se abri-la gradualmente até 
a velocidade correta de deslocamento.

DADOS TÉCNICOS

COMPONENTES

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

PINHÃO MACHO: aço temperado

ROLAMENTO DE ESFERA

FLANGE: alumínio anodizado

ÊMBOLO-CREMALHEIRA: aço temperado

VEDAÇÃO ÊMBOLO: NBR

ANEL DE GUIA: PTFE

ÊMBOLO MAGNÉTICO: neodimio

VEDAÇÃO AMORTECIDO: NBR

PARAFUSO AMORTECIDO: aço

CABEÇOTE: alumínio anodizado

CONEXÃO - LIMITADOR DE CURSO: aço

CAMISA: alumínio anodizado

TAMPA: alumínio anodizado

VEDAÇÕES: NBR

R2 - 12 R2 - 16 R2 - 20 R2 - 25

12
0.065 x P

8
8

0.18
0.21

0.2
0.3

16
0.14 x P

14
14

0.26
0.36

0.2
0.3

20
0.25 x P

40
40

0.63
0.72

0.2
0.3

25
0.48 x P

80
80
0.8
1

0.2
0.3

da 1.5 a 7
da 5° a 60°

35° (+10° -25°)
Ar filtrado 20 micron, com ou sem lubrificação

90° de rotação / 180° de rotação
Frontal

Pressão de trabalho
Temperatura de trabalho
Regulagem do ângulo
Fluído
Versão
Alimentação
Tamanho
Momento teórico (P= pressão em bar)
Carga axial máxima
Carga radial máximal
Peso com rotação de 90°
Peso com rotação de 180°
Tempo de rotação sem carga
    ângulo de 90°
    ângulo de 180°

* êmbolo magnético incluso em todas as versões

bar
°C

graus

Nm
N
N

Kg
Kg

s
s

1.3/01.3/0 9



ATUADOR ROTATIVO R2 12 90º/180º 

ATUADOR ROTATIVO R2 16 90º/180º 

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código
W1620162090
W1620162180

Código
W1620122090
W1620122180

Descrição
ATUADOR ROTATIVO R2-16-90º
ATUADOR ROTATIVO R2-16-180º

Descrição
ATUADOR ROTATIVO  R2-12-90º
ATUADOR ROTATIVO  R2-12-180º

profund.

profund.

conexão
2

O valor entre parenteses indica a dimensão para rotação de 180°
* Canal para sensor magnético

* Canal para sensor magnético
O valor entre parenteses indica a dimensão para rotação de 180°

profund.

profund.

conexão

1.3/ 10



ATUADOR ROTATIVO R2 20 90º/180º 

ATUADOR ROTATIVO R2 25 90º/180º 

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código
W1620252090
W1620252180

Código
W1620202090
W1620202180

Descrição
ATUADOR ROTATIVO R2-25-90º
ATUADOR ROTATIVO R2-25-180º

Descrição
ATUADOR ROTATIVO R2-20-90º
ATUADOR ROTATIVO R2-20-180º

O valor entre parenteses indica a dimensão para rotação de 180°

profund.

profund.

conexão

* Canal para sensor magnético

O valor entre parenteses indica a dimensão para rotação de 180°

profund.

profund.

conexão

* Canal para sensor magnético

1.3/1.3/ 11



ACESSÓRIOS

SENSOR MAGNÉTICO Ø 4 PER R2-12 e 16 CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código
W0950044180

Descrição
SENSOR MAGNÉTICO REED Ø4 2 FIOS 24 VCC 2 m

SENSOR MAGNÉTICO PER R2-20÷25

ESQUEMA ELÉTRICO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

DADOS TÉCNICOS

Código
W0950022180
W0950028184

*Sob Consulta

*

Descrição
SENSOR DSL REED 2 FIOS NA 2.5 mm
SENSOR DSL REED 2 FIOS NA 300 mm M8

EFEITO REED marrom

azul

azul

marron

Reed
N.O.

-
3 ÷ 30
3 ÷ 30

0,2
6
6

-20÷+85
0.5µs
0.1µs

10 milhões
0.1
65
3
2

Tipo de contato
Interruptor
Faixa de tensão CC
Faixa de tensão CA
Consumo
Potência CC
Potência AC
Temperatura de trabalho
Tempo de inserção
Tempo de liberação
Vida elétrica
Resistência do contato
Grau de proteção
Queda de tensão
N° de fios

V

V

A

W

VA

°C

s

s

imp

W

IP

V

1.3/ 12



ATUADOR ROTATIVO SÉRIE R3

Atuador dupla cremalheira com sistema de compensação. Ângulo 
de  rotação, regulável de  0° a 180°, os atuadores rotativos da 
série R3 podem ser fornecidos com fim de curso mecânico ou com 
amortecimento hidráulico de fim de curso. Seu corpo possui canais 
para sensores magnéticos de final de curso. A flange possui um 
furo útil, por onde pode passar-se tubo de ar ou fio elétrico.

Nota: aconselha-se o uso de controle de fluxo. Ao iniciar a 
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a válvula controle  
de fluxo deve estar FECHADA, deve-se abri-la gradualmente até a 
velocidade correta de deslocamento.

DADOS TÉCNICOS R3 - 16

16
2 x 16

0.9
74
78

0.53
0.2

R3 - 20

20
2 x 20

1.8
135
137
0.99
0.2

R3 - 22

22
2 x 22

2.7
195
360
1.29
0.2

da 3 a 7
da 5° a 60°

da 0° a 180°
Ar filtrado 20 micron, com ou sem lubrificação

com fim de curso mecânico / com desacelerador hidráulico

bar
°C

graus

Pressão de trabalho
Temperatura de trabalho
Faixa de regulagem
Fluído
Versão
Tamanhos
Diâmetro
Momento teórico a 6 bar
Carga axial máxima
Carga radial máxima
Peso
Tempo de rotação sem carga

* êmbolo magnético incluso em todas as versões

mm
Nm

N
N

Kg
s

R3 - 25

25
2 x 25

4.6
300
450
2.08
0.2

R3 - 30

30
2 x 30

9.3
340
490
3.9
0.3

R3 - 40

40
2 x 40

22
360
560
6.7
0.3

COMPONENTES

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

FLANGE: alumínio anodizado

PINHÃO: aço temperato

ROLAMENTO ESFERA

ÊMBOLO CREMALHEIRA: aço temperato

VEDAÇÃO ÊMBOLO: NBR

ANEL GUIA: PTFE

ÊMBOLO MAGNÉTICO: neodimio

CABEÇOTE: alumínio anodizado

CAMISA: alumínio anodizado

VEDAÇÕES: NBR

VERSÃO:

A   Limitador de curso

B   Limitador de curso com desacelerador hidráulico

1.3/ 13



ATUADOR ROTATIVO R3-16

ATUADOR ROTATIVO R3-20

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código

W1630162180

W1630163180

Código

W1630202180

W1630203180

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-16

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-16

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-20

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-20

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.

conexão

profund.

conexãoprofund.

profund.
profund.

profund.

profund.
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ATUADOR ROTATIVO R3-22

ATUADOR ROTATIVO R3-25

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código

W1630222180

W1630223180

Código

W1630252180

W1630253180

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-22

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-22

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-25

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-25

conexão

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.

profund.
profund.

profund.

conexãoprofund.

profund.
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ATUADOR ROTATIVO R3-30

ATUADOR ROTATIVO R3-40

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código

W1630302180

W1630303180

Código

W1630402180

W1630403180

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-40

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-40

Descrição

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE R3-40

ATUADOR ROTATIVO COM

FLANGE E DESACELER. R3-40

conexão

profund.

profund.

profund.

profund.
profund.

profund.

conexão

profund.

profund.

profund.

profund.
profund.

Profund.
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ACESSÓRIO

SENSOR MAGNÉTICO CÓDIGO DE ORDENAÇÃO

Código
W0950052185

Descrição
SENSOR  REED 2 FIOS NA 1m

ANOTAÇÕES

1.3/ 17



P N E U M A T I C
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ANOTAÇÕES

Atuador rotativo série R4.
Atuador com cremalheira simples e paradas
mecânicas ajustáveis.
Possui um prato retangular giratório grande com um furo 
no meio para entrada de ar e fios.
Versões com rotação de 90° e 180°. Há encaixes no corpo
para sensor retrátil magnético de proximidade.
O corpo é feito de alumínio endurecido de alta resistência
e as partes móveis de aço temperado e endurecido.
Amortecimento de interruptor pneumático de limite embutido.

Nós sugerimos o uso de microregulador de fluxo. Ao iniciar a 
operação do atuador, começar com microregulador de 
fluxo fechado e abri-lo gradualmente até alcançar 
a velocidade necessária.

Variação de pressão bar
Variação de temperatura °C
Fluido
Vida útil sem manutenção
Ângulo de rotação
Posição final de regulagem
Energia angular máxima Nm
Momento de inércia Nm
Carga axial N
Torque de viragem Nm
Consumo de ar por ciclo de 90° cm3

Consumo de ar por ciclo de 180° cm3

Tempo de rotação vazia 90° s
Tempo de rotação vazia 180° s
Peso Kg
Momento de inércia Kg cm2

Repetibilidade graus

DADOS TÉCNICOS

PRATO GIRATÓRIO  SÉRIE R4

R4 - 20 R4 - 32 R4 - 40

4.5 a 8
5 a 60

20� m ar filtrado lubrificado ou não. Lubrificação, se usada, deve ser contínua.
Mais de 2 milhões de ciclos.

0° a 180°
±5°

0.4 0.75 1
22 117 222

800 1500 2900
10.4 20.8 38.8
14 54 106
18 70 136

0.16 0.34 0.6
0.19 0.42 0.75

1 2.6 3.8
22 117 222

0.07° 0.07° 0.07°



1.3/19

ø12

N° 2 x ø11
profund. 7

±0.02

f7

4

3

1

2

G1/8 G1/85 5

12 74

13

24

12

10.5

34

56

5

41.5

N° 2 x M8

140

60
.5

88

45
.5

74

13

13 21

36

190
208

156

N° 2 x ø12

26
.5

M
8

±0.2

N° 2 x ø11
profund . 6.5

f7

4

3

1

2

M5 M55 5

ø10

N° 2 x ø12
56

47

13.5 56

13.5

M
6

26

15

12

100

38.5

34

110

56
22

76

10
.5

32
.5

132

13.4

6N° 2 x M8

145

19

1

Código
W1610322090
W1610322180

Descrição
PRATO GIRATÓRIO R4-32-90°
PRATO GIRATÓRIO R4-32-180°

CÓDIGOS PARA PEDIDOS

PRATO GIRATÓRIO R4-32

PRATO GIRATÓRIO R4-20

Código
W1610202090
W1610202180

Descrição
PRATO GIRATÓRIO R4-20-90°
PRATO GIRATÓRIO R4-20-180°

CÓDIGOS PARA PEDIDOS

DIMENSÕES

1 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 90°
2 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 180°
3 = LUVAS CENTRANTES REMOVÍVEIS
4 = PARADA
5 = PARAFUSO AMORTECEDOR

1 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 90°
2 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 180°
3 = LUVAS CENTRANTES REMOVÍVEIS
4 = PARADA
5 = PARAFUSO AMORTECEDOR



P N E U M A T I C
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3

26.5

5.5

6.5 4.3

29

±0.02

f7

ø16

4

3

1

2

G1/8 G1/85 5

N° 2 x ø15
profundnd 9

M
8

14 90

15.7

235

40

5

217

N° 2 x ø14

44N° 2 x M10

183

15.7 26

70

108

1250

13

90

29

68
.5

12
.5

54
.5

167

31
.5

±0.02

f7

ø16

4

3

1

2

G1/8 G1/85 5

N° 2 x ø15
profund 9

M
8

14 90

15.7

235

40

5

217

N° 2 x ø14

44N° 2 x M10

183

15.7 26

70

108

1250

13

90

29

68
.5

12
.5

54
.5

167

31
.5

SENSOR RETRÁTIL CÓDIGOS PARA PEDIDOS

3

26.5

5.5

6.5 4.3

29

Código
W0950025390
W0950029394
W0950022180
W0950028184

Descrição
SENSOR HALL DSL,  3 FIOS,  NO 2.5 M
SENSOR HALL DSL,  3 FIOS,  NO 300 MM M8
SENSOR HALL DSL,  2 FIOS,  NO 2.5 M
SENSOR HALL DSL,  2 FIOS,  NO 300 MM M8

PRATO GIRATÓRIO R4-40

Código
W1610402090
W1610402180

Descrição
PRATO GIRATÓRIO R4-40-90°
PRATO GIRATÓRIO R4-40-180°

CÓDIGOS PARA PEDIDOS

ACESSÓRIOS

1 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 90°
2 = PARADA NO ÂNGULO GIRATÓRIO DE 180°
3 = LUVAS CENTRANTES REMOVÍVEIS
4 = PARADA
5 = PARAFUSO AMORTECEDOR

PERFIL DO SENSOR
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4.
9

5.8

500

preto

EFEITO HALL
+

+

marrom

azul

PNP

azul

preto

-

azul

marrom

marrom

3
4

1

EFEITO REED +

+
-

marrom

3azul
4

1
M

8
M

8

1DIAGRAMA DE LIGAÇÕES                                              DADOS TÉCNICOS

Tipo de contato
Comutador
Variação de tensão DC V
Variação de tensão AC V
Absorção A
Potência DC W
Potência AC VA
Variação de temperatura °C
Tempo de ativação s
Tempo de risco s
Vida útil imp
Resistência do contato �
Grau de proteção IP
Queda de tensão V
Número de fios

ENCAIXE

Descrição
ENCAIXE 500 m

Código
W0950000160

ANOTAÇÕES

Reed Hall 
N.O. N.O.

… PNP
3÷30 6÷30
3÷30 …

0.1 0.2
6 4
6 …

-20°C a +85°C
0.5� 0.8�
0.1� 0.3�

10 milhões 10³ milhões
0.1 …

65
3 1
2 3


