. @
S
/

ATUADORES ROTATIVOS fﬁmﬁ//

INTRODUCAO PAG. 1.3/02 ——

‘ s TATUADOR ROTATIVO,SERIER1 PAG. 1.3/06

i ATUADOR ROTATIVO,SERIER2 PAG. 1.3/09

A ATUADOR ROTATIVO,SERIER3 PAG. 1.3/13

’ PLATAFORMA GIRATORIA, SERR4 PAG. 1.3/18




METAL
WORK ATUADORES ROTATIVOS

P NEUM

TIPOS

Atuadores rotativos \m em tipos diferentes, em relacdoa posicao:

- Duas posicg0es, fixos ou reguléaveis

- Trés posicoes, fixos ou regulaveis

Rotacao alternante para todos os tipos mostrados nete catalogo. Ha também atuadores rotativos que sempre rodam na
mesma dire¢cdo, com 4, 6 ou mais posigoes.

Atuador rotat ivo com cremalheira simples

Um pinh&o é fixado em cima do elemento rotativo e é acionado através de uma crema

Iheira. Estaé operada por dois émbolos pneumaticos, um de cada lado.

I: - ] Como ndo h& um sistema de compensacéao de jogo, ele ndo é apropriado para aplica-
o

¢Oes que necessitam de posicionamento precisoMas ha uma versdo com trava mecanica
regulavel externa que péara a peca girante e também compensa jogo.

Atuador rotativo com cremalheira dupla

O pinhéo fixado em cima do elemento rotativo é acionado por duas cremalheiras opostas,
cada uma operada por um émbolo pneumatico . Ha um sistema automatico de compensacao
de jogo, que o torna apropriado para aplica¢cdes que requerem posicionamento precisa

O design em forma de paralelepipedo torna-os ideais para uso em bragcos mecanicos.

Atudor rotativo tipo 1amina

O elemento rotativo esta conectado a uma ou duas laminas dentro de uma camara
cilindrica. A presséo de ar em um dos lados da lamina aciona o elemento. Esss sdo
atuadores compactos e cilindricos, especialmente pojetados para operacéo onde nao
€ necessario preciséo e cargas pesadas

Atuador rotativo tipo corrente
Uma corrente presa em cada ponta por dois émbolos pneumaticos movimenta-se e
gira um pinhdo . Esse tipo de atuador ndo esta incluido em nosso catalogo.

ANOTACOES

O uso de desaceleradores hidraulicos torna possivel aumentar o poder absorvido Alguns modelos do catalogo tém desace-
leradores embutidos. Para aqueles sem, o usuario pode montar desaceleradores no lado externo do atuador.

Com rotacgao horizontal do axis, se a massa for distribuida assimétricamente, pode er dificil manter uma velocidade constante
de rotagao usando apenas reguladores de fluxa Nesse caso € aconselhavel usar um desacelerador.
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ATUADORES ROTATIVOS TIPO CREMALHEIRA 1

Série R1

Ege é um atuador rotativo com cremalheira simples acionado por cilindros que estéo
dentro de camisas extrudadas, similar aos cilindrosISO 6431. A linha inclui cilindros
de impulso com 32 - 100 mm de diametro .

Ha uma versédo de curso fixo e uma com curso ajustavel mecanicamente

Cursos disponiveis 90°, 180°, 270° e 360°.

Imao para sensores standard

A peca rotativa acaba em um eixo ou um buraco com encaixe para chave de boca.
Esse tipo tem uma construgdo simples mas robustae € relativamente barata.

Série R2

Este € um atuador com cremalheira dupla, compensac¢® de jogo e tem eixo
com encaixe para chave de boca

Cursos de 90° e 180° . Regulagem do curso por parafusa Amortecimento
pneumatico de final de curso.

Ima para sensor de posicéo.

Compacto e barato. O menor mede apenas 46 x 65 x 28 mm.

Série R3

Este € um atuador com cremalheira dupla, compensacao de jogo e flange.
Cursos regulaveis de0° a 180°.

VersBes com parada mecanica ou amortecimento hidraulico de final de curso
Ima para sensor de posi¢éo.

Ha um buraco no flange para entrada de ar ou fios.

Série R4

Este é um atuador rotativo com cremalheira simples parada mecéanica externa para
regulagem de curso e compensacgéao de jogo.

Ha um grande prato giratério retangular com furo central para entrada de ar ou fios.
Parada mecénica com+ 5° de ajuste fino.

Cursos disponiveis 90° e 180°.

Ima para sensor retratil.

Materiais de alta qualidade e trabalho acurado. O corpo € feito em liga de aluminio endu-
recido de alta resisténcia e as partes moveis de aco temperado e endurecido
2.000,000 de ciclos sem necessidade de manutencao.

Ha também uma versdo especial com distribuidor rotativo e quatro conexdes de ar
comprimido dentro do pinhao.

Série R5 ... TECNO

Este € um atuador com cremalheira dupla e compensag@o de jogo que vai com a
pin¢a e unidade deslizante da TECNO. Quase todos os componentes sao feitos de tecno-
polimero para tornar o atuador extra leve.

Ha um furo central para entrada de ar ou fios.

Cursos disponiveis regulagem de 0° a 180°. Ajuste fino+ 2°. Amortecimento hidraulico
de final de curso. Ima para sensor retratil.

Ver paragrafo sobre Tecnona pag. 1.5/05.




ATUADOR ROTATIVO TIPO LAMINA

Este catalogo néo inclui atuadores rotativos tipo &mina, mas nds podemos fornecer modeloscom uma ou duas laminas sob pedido.
Ha varias opcdes

- Versao com curso fixo angulo de rotagao 90°, 180° ou 270°;

- Versdo com curso regulavel;

- Sensor de inducgéo.

Acessorios para fixagdo: flange ou um ou dois suportes.

CALCULOS

O seguinte precisa ser calculado:

€ Energia cinética absorvida;

€ Forcas axiais no eixo ou flange rotativo;
€ Forca radial no eixo ou flange rotativo;

€ Momento de virada.
Entao, comparar cada uma dos 4 tamanhos com aqueles admissiveis mostrados no catalogopara cada atuador rotativo. Lembrar que

a aplicacdo de um desacelerador hidraulico opcional, quando considerada, dobra a energia cinética que pode ser absorvida pela atuador.

GRAFICO COMPARATIVO DO ATUADOR ROTATIVO

As linhas assinaladas no gréafico abaixo mostran o seguinte para cada série de atuadores:

€ Torque possivela 6 bar)
€ Comprimento (para atuador com rotagdo de 180°)
Isso ajudara a determinar a série mais apropriada para suas necessitades Por exemplo, se vocé quer um atuador rotativo com rque

maior do que 100N e comprimento menor do que 300mm, vocé pode encontra-lo na série P3.
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CLASSIFICACAO POR TAMANHO

COMO CALCULAR ENERGIA CINETICA 1
Denominagéo Unirggg?dge Férmula Exemplo
Angulo de rotacéo rad | = graus - cevpgaeeeeifeeees =90°= ..y..+ad
t | Tempo de rotagéo s 2
Momento de inércia de massas rotativas R _ _
Jtal Ops.: sommare quello delle singole masse Kg m? = Ji =0.078 + 0.02 + 0.133 = 0.232
L 2 (..2...2...)
E | Energia cinética Nm =1/2Jw?=2J - (t) =2-0.232-..... e =0.57
Fr | Forca radial (Lembre-se de lavar em _
conta forcas centrifugag N (Fe=M-w?-R) S0
Fa| Forca axial N 10
M | Momento de virada Nm =M+Fr-a+Fa-b =50x0.1+10x0=5Nm
MOMENTOS DE INERCIA PARA OS FORMATOS MAIS COMUNS
Denominag&o Unidade de Férmula Exemplo
Disco
d
M | Massa do disco Kg 7
d | Didmetro do disco m 0.3
J | Momento de inércia do disco Kg m? = M8dz ..... = 7 232 ............ =0.0787
Massa distante do
axis da rotacéo
R
M | Massa Kg 0.5
R | Distancia entre baricentro e axis da rotagao m 0.2
J | Momento de inércia da massa Kg m? = MR? =0.5x0.22=0.02
Paralelepipedo
com baricentro
no axis de rotacao
\
M | Massa Kg 10
L | Lado do paralelepipedo m | 0.4
. 2
J | Momento de inércia da massa Kg m? =M 1"; ....... = 10124 ............... =0.13




ATN\METAL

\d /wORK ATUADOR ROTATIVO SERIE R1

@ 32+100

P NEUMAT

Atuador rotativo de cremalheira simples com pinhdo macho,
émbolo magnético e regulagem mecanica de final de curso.

Os cabecgotes sao fornecidos conforme norma ISO 6431 para
utilizacao de acessorios de fixagao tais como: flange e cantoneiras.

Nota: aconselha-se 0 uso de controle de fluxo. Ao iniciar a
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a valvula controle de
fluxo deve estar FECHADA, e deve-se abri-la gradualmente até a
velocidade correta de deslocamento.

DADOS TECN|COS 32 40 50 63 80 100
Vedagdes NBR

Presséo de trabalho 10 bar (1 Mpa - 145 psi)

Temperatura de trabalho °C -10° ++ 70°

Fluido Ar filtrado com ou Sem lubrificacéo

Diametros mm @32;840;350;@63;080; 100

Angulo de rotacéo
Ajuste angulo de rotacao

Construgao

Execucéo

Carga axial N
Momento méaximo (a 6 bar - 0.6 Mpa) Nm

Nota: o atuador rotativo é fornecido com o pistdo em
final de curso (proximo ao cabecote A).

O primeiro movimento do pistao (para o cabecote B),
com rotagao do pinh&o anti horario.

90° ; 180° ; 270° ; 360°

+-3°
Perfil extrudado
Standard
2500 ‘ 2800 ‘ 4500 5600 | 8500 ‘ 12200
45 125 16 32 70 120

COMPONENTES

PARAFUSO DE AJUSTE: aco
VEDACAO CABECOTE: NBR
BUCHA CREMALHEIRA: bronze sinterizadd
auto lubrificado

PINHAO: aco C40 cromado

CORPO CENTRAL: aluminio anodizado
ROLAMENTO DE ESFERA

CAMISA: aluminio

VEDACAO EMBOLO: NBR

EMBOLO: aluminio

CABECOTE: aluminio injetado
REGULAGEM AMORTECIMENTO: latdo

33000 0OONMOO0




DIMENSOES ATUADOR ROTATIVO @ 32 A 100

SEM

REGULAGEM

COM REGULAGEM

(+3%)
SEM
REGULAGEM
COM REGULAGEM
(+3)
3 A AL A A, B CMh8 CF D D, EM EF F G H I J J, K K L L
32 15 4 4 75 47 14 10 M6 M6 5 3 30 30 1/8 325 345 5 3 16 176 146
40 175 6 45 10 54 16 12 M6 M6 5 4 30 30 1/4 38 395 5 3 20 194 159
50 19 55 3 105 62 19 14 M8 M8 6 5 32 45 1/4 465 465 75 3 25 209 171
63 22 7.5 5 13 72 24 16 M10 M8 8 5 38 52 3/8 565 525 45 B3] 25 232 188
80 21 65 4 15 92 28 25 M12 M10 8 8 48 70 3/8 72 585 95 3 32 273 231
100 21 9 7 15 107 38 30 M14 M10 10 8 60 80 12 89 67 7.5 & 85 299 257
M N 0 P Q R S ™ TF §] v vV, 'V, W W, X Y ZM ZF CH A
46 50 47 10 15 30 9 4 6.5 52 68 445 18 30 30 36 20 15 15 13 0.233
52 60 54 11 20 35 7 5) 7.3 59 74 46 21 35 85 50 25 17 17 17 0.266
65 65 64 12 20 40 10 6 9.3 715 85 51 25 40 40 54 25 20 20 17 0.311
75 73 [BISHRLS 24 45 11 8 10.3 78 95 56 275 45 45 55) 30 25 25 19 0.344
95 100 935 20 24 50 12.5 10 16 99 125 76 39 45 45 68 35 35 35 19 0.466
115 120 109 25 30 60 15 145 185 1155 150 90 45 B85 515 75 45 45 45 22 0.555
L= L+2SL L =L,+2SL
SL=a°D

D = deslocamento linear (mm) para cada 1 ° de rotacéo
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PNEUMATIC

GABARITO DE CODIFICAGAO

W 1 6 5 0 S

W 165 pinhdo macho 032
040
050
063
080
100

* fornecido com émbolo magnético

2 0 9 0
ANGULO_
DE ROTACAO
1 sem regulagem 090
do angulo de rotagao 180
2 cil. com regulagem 270
do angulo de rotacéo 360

ACESSORIO: SENSOR MAGNETICO

CODIGO DE ORDENACAO

DADOS TECNICOS

Cod. i Descricéo

SENSOR MAGNETICO DE PROXIMIDADE

W0950000201 ACC. SENSOR REED DSM2-C525

W0950000222 ACC. SENSOR E. HALL PNP DSM3-N225

W0950000232 ACC. SENSOR E. HALL NPN DSM3-M225
SUPORTE PORTA SENSOR

W0950000711 ACC. SUPORTE D.32-40 DST 80
W0950000712 ACC. SUPORTE D.50-63 DST 81
W0950000713 ACC. SUPORTE D.80-125 DST 82
SENSOR

Tipo

Contato

Tensédo CA/CC méx
Corrente max a 25°
Poténcia carga indutiva
Poténcia cargaresistiva
Tempo de insercéo
Tempo de Liberacdo
Pontode insercao
Ponto de Liberagéo
Vida elétrica
Resisténcia do contato
Comprimento

Material cabo
Cicuito

mA

VA
Watt
m sec
m sec
Graus
Graus

mmg2

REED + VARISTOR + LED 2 FIOS
REED + VARISTOR + LED N. O.
3+48 (CC); 3+220 (CA)
1000
10
50
1.2
0.1
110
95
10" impulsos
0.1
2.5
0.35
PVvC

CcC

marron

azul

AC

marron

azul

SUPORTE @ 32 e 40 SUPORTE @ 50 e 63

SUPORTE @ 80 e 100




ATUADOR ROTATIVO SERIE R2

Atuador rotativo com dupla cremalheira, com quatro tamanhos
12,16, 20 e 25mm; dois &ngulos de rotagdo de 90° e 180°.
Sistema de regulagem de curso em todos os tamanhos, sistema de
amortecimento pneumatico de série. Corpo com canal para
sensor magnético de final de curso.

Alimentacdo pneumética, regulagem de curso e de
amortecimento de final de curso, realizados de um mesmo lado.

Nota: aconselha-se o uso de controle de fluxo. Ao iniciar a
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a valvula controle
de fluxo deve estar FECHADA, e deve-se abri-la gradualmente até
avelocidade correta de deslocamento.

DADOS TECNICOS R2-12 R2 - 16 R2 - 20 R2 - 25
Presséo de trabalho bar dal5a7

Temperatura de trabalho °C da 5° a 60°

Regulagem do angulo graus 35° (+10° -25°)

Fluido Ar filtrado 20 micron, com ou sem lubrificagdo

Versao 90° de rotagéo / 180° de rotacéo

Alimentacao Frontal

Tamanho 12 16 20 25
Momento tedrico (P= pressao em bar) Nm 0.065 x P 0.14xP 0.25x P 0.48x P
Carga axial maxima N 8 14 40 80
Carga radial maximal N 8 14 40 80
Peso com rotagéo de 90° Kg 0.18 0.26 0.63 0.8
Peso com rotag&o de 180° Kg 0.21 0.36 0.72 1
Tempo de rotacdo sem carga

* angulo de 90° s 0.2 0.2 0.2 0.2

[ énguk) de 180° s 0.3 0.3 0.3 0.3

* @mbolo magnético incluso em todas as versées

COMPONENTES

PINHAO MACHO: ago temperado
ROLAMENTO DE ESFERA

FLANGE: aluminio anodizado
EMBOLO-CREMALHEIRA: ago temperado
VEDACAO EMBOLO: NBR

ANEL DE GUIA: PTFE

EMBOLO MAGNETICO: neodimio
VEDACAO AMORTECIDO: NBR
PARAFUSO AMORTECIDO: aco
CABECOTE: aluminio anodizado
CONEXAO - LIMITADOR DE CURSO: aco
CAMISA: aluminio anodizado

TAMPA: aluminio anodizado

VEDACOES: NBR

SHYHH00Q0000O0Q,
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ATUADOR ROTATIVO R2 12 90°/180°

*

* Canal para sensor magnético

profund.

profund.

2

conexao

O valor entre parenteses indica a dimensédo para rotacao de 180°

CODIGO DE ORDENACAO

Cadigo Descricéo
W1620122090 ATUADOR ROTATIVO R2-12-90°
W1620122180 ATUADOR ROTATIVO R2-12-180°

ATUADOR ROTATIVO R2 16 90°/180°

* Canal para sensor magnético
O valor entre parenteses indica a dimenséo para rotagao de 180°

profund.

profund.

conexao

CODIGO DE ORDENACAO

Descricéo
ATUADOR ROTATIVO R2-16-90°
ATUADOR ROTATIVO R2-16-180°

Cadigo
W1620162090

W1620162180




ATUADOR ROTATIVO R2 20 90°/180°

profund.

* Canal para sensor magnético
O valor entre parenteses indica a dimensao para rotagéo de 180°

profund.

conexao

CODIGO DE ORDENACAO

Cadigo Descricéo
W1620202090 ATUADOR ROTATIVO R2-20-90°
W1620202180 ATUADOR ROTATIVO R2-20-180°

ATUADOR ROTATIVO R2 25 90°/180°

profund.

* Canal para sensor magnético
O valor entre parenteses indica a dimensao para rotagéo de 180°

profund.

conexao

CODIGO DE ORDENACAO

Descricéo
ATUADOR ROTATIVO R2-25-90°
ATUADOR ROTATIVO R2.25.18Q9

Cadigo
W1620252090

\W1620252180.
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SENSOR MAGNETICO @ 4 PER R2-12 e 16 CODIGO DE ORDENACAO

Codigo Descri¢édo
W0950044180 SENSOR MAGNETICO REED @4 2 FIOS 24 VCC 2 m

SENSOR MAGNETICO PER R2-20+25 CODIGO DE ORDENACAO

Codigo Descri¢éo
W0950022180 SENSOR DSL REED 2 FIOS NA 2.5 mm
* W0950028184 SENSOR DSL REED 2 FIOS NA 300 mm M8

*Sob Consulta

ESQUEMA ELETRICO DADOS TECNICOS
Reed
EFEITO REED marrom Tipo de contato N.O.
Interruptor -
Faixa de tenséo CC \% 3+30
Faixa de tensdo CA \Y 3+30
azul
Consumo A 0,2
Poténcia CC w 6
azul Poténcia AC VA 6
Temperatura de trabalho o -20++85
marron . ~ C,
Tempo de insercao 0.5us
Tempo de liberagéo s 0.1us
Vida elétrica . s 10 milhes
Resisténcia do contato Imp 0.1
Grau de protegéo W 65
Queda de tenséo IP 3
N° de fios \% 2




ATUADOR ROTATIVO SERIE R3

Atuador dupla cremalheira com sistema de compensac&o. Angulo
de rotacao, regulavel de 0° a 180°, os atuadores rotativos da
série R3 podem ser fornecidos com fim de curso mecéanico ou com
amortecimento hidraulico de fim de curso. Seu corpo possui canais
para sensores magnéticos de final de curso. A flange possui um

furo util, por onde pode passar-se tubo de ar ou fio elétrico.

Nota: aconselha-se o uso de controle de fluxo. Ao iniciar a
regulagem de velocidade do atuador rotativo, a valvula controle
de fluxo deve estar FECHADA, deve-se abri-la gradualmente até a

velocidade correta de deslocamento.

DADOS TECN|COS R3-16 R3-20 R3-22 R3-25 R3-30 R3-40
Presséo de trabalho bar da3a?7

Temperatura de trabalho “C da 5° a 60°

Faixa de regulagem graus da 0° a 180°

Fluido Ar filtrado 20 micron, com ou sem lubrificacdo

Versao com fim de curso mecanico / com desacelerador hidraulico

Tamanhos 16 20 22 25 30 40
Diametro mm 2x16 2x20 2x22 2x25 2x30 2 x40
Momento te6rico a 6 bar Nm 0.9 1.8 2.7 4.6 9.3 22
Carga axial maxima N 74 135 195 300 340 360
Carga radial maxima N 78 137 360 450 490 560
Peso Kg 0.53 0.99 1.29 2.08 3.9 6.7
Tempo de rotac@o sem carga S 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3 0.3

* émbolo magnético incluso em todas as versées

COMPONENTES

FLANGE: aluminio anodizado
PINHAO: ago temperato
ROLAMENTO ESFERA

VEDACAO EMBOLO: NBR
ANEL GUIA: PTFE

EMBOLO MAGNETICO: neodimio
CABECOTE: aluminio anodizado
CAMISA: aluminio anodizado
VEDACOES: NBR

OLEN@DOEE)

VERSAO:
(® Limitador de curso

EMBOLO CREMALHEIRA: aco temperato

Limitador de curso com desacelerador hidraulico
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ATUADOR ROTATIVO R3-16

CODIGO DE ORDENACAO

Cadigo Descricao
profund. W1630162180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-16
W1630163180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-16
profund. conexao
profund.
profund.
profund.
profund.
ATUADOR ROTATIVO R3-20 CcODIGO DE ORDENACAO
Cadigo Descricao
profund. W1630202180  ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-20
W1630203180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-20
profund. conexao
profund.
profund.
profund.

profund.




ATUADOR ROTATIVO R3-22

CODIGO DE ORDENACAO

Cadigo Descricao
profund. W1630222180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-22
W1630223180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-22
profund. conexao
profund.
profund.
profund.
profund.
ATUADOR ROTATIVO R3-25 CODIGO DE ORDENACAO
Cadigo Descricao
profund W1630252180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-25
W1630253180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-25
profund. conexao
profund.
profund.
profund.

profund.
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ATUADOR ROTATIVO R3-30

CODIGO DE ORDENACAO

Cadigo Descricao
profund. W1630302180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-40
W1630303180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-40
profund. conexao
profund.
profund.
profund.
profund.
ATUADOR ROTATIVO R3-40 CODIGO DE ORDENACAO
Cadigo Descricao
profund. W1630402180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE R3-40
W1630403180 ATUADOR ROTATIVO COM
FLANGE E DESACELER. R3-40
profund. conexao
profund.
profund.
profund.

Profund.




ACESSORIO

SENSOR MAGNETICO CODIGO DE ORDENACAO

Caodigo Descri¢édo
W0950052185 SENSOR REED 2 FIOS NA 1m

ANOTACOES
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WUJOR t  PRATO GIRATORIO SERIER4

P NEUM

Atuador rotativo série R4.

Atuador com cremalheira simples e paradas
mecénicas ajustaveis.

Possui um prato retangular giratério grande com um furo
no meio para entrada de ar e fios.

VersBes comrotacao de 90° e 180°. H& encaixes no corpo
para sensor retratil magnético de proximidade.

O corpo é feito de aluminio endurecido de alta resisténcia
e as partes méveis de aco temperado e endurecido.
Amortecimento de interruptor pneumético de limite embutido.

Nos sugerimos o uso de microregulador de fluxo. Aoiniciar a
operacao do atuador, comecar com microregulador de
fluxo fechado e abri-lo gradualmente até alcancar
a velocidade necesséria.

DADOS TECNICOS R4-20 R4 -32 R4 -40
Variacdo de pressdo bar 45a8

Variagdo de temperatura °C 5a60

Fluido 20 m ar filtrado lubrificado ou ndo. Lubrificacéo, se usada, deve ser continua.
Vida 0til sem manutengéo Mais de 2 milhes de ciclos.

Angulo de rotagao 0°a 180°

Posicao final de regulagem +5°

Energia angular méxima Nm 04 0.75 1
Momento de inércia Nm 22 117 222
Carga axial N 800 1500 2900
Torque de viragem Nm 10.4 20.8 38.8
Consumo de ar por ciclo de 90° cm’ 14 54 106
Consumo de ar por ciclo de 180° cm? 18 70 136
Tempo de rotagéo vazia 90° S 0.16 0.34 0.6
Tempo de rotacdo vazia 180° S 0.19 0.42 0.75
Peso Kg 1 2.6 3.8
Momento de inércia Kg cn? 22 117 222
Repetibilidade graus 0.07° 0.07° 0.07°

ANOTACOES




DIMENSOES

PRATO GIRATORICR4-20 1
100
13.5 56 34
N° 2 x g11
13.5 profund 6.5 | 13.4 } 15
| N \ |
+ T g | 0 \ j; 2
L [ S [& |
C e - | !
[ . L < [To ) IR | S S l !
S s !
oo ° %
N° 2 x M8 26 ©
N° 2 x g12 7
56 0.2 3
145
132
110
) vs ms ()
1= PARADA NO ANGULO GIRATORIO DB0° 210 @ 3
2= PARADA NO ANGULO GIRATORIO DE 180° .
3= LUVAS CENTRANTES REMOVIVEIS 0 Al
4 = PARADA
5= PARAFUSO AMORTECEDOR 385

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cadigo Descricdo
W1610202090  PRATO GIRATORI@®4-20-90°
W1610202180  PRATO GIRATORI@R4-20-180°

PRATO GIRATORICR4-32

N°2x g1l
13 profund. 7 13 21
\

[& |

12

©]

TOl A
P-
4444+ —IF
L (®)
265| | | M8
60.5
455 13‘
‘L
|
|
i
|
I
|

N° 2 x M8 36
N°2x @12 f7

56 +0.02 3
208

190
156

{ous cus (y

1= PARADA NO ANGULO GIRATORIO DE 90°
2 = PARADA NO ANGULO GIRATORIO DE 180°
3= LUVAS CENTRANTES REMOVIVEIS

4= PARADA

5= PARAFUSO AMORTECEDOR

74

‘ 415 10.5

CODIGOS PARA PEDIDOS

Codigo Descrigéo
W1610322090  PRATO GIRATORI®4-32-90°
W1610322180  PRATO GIRATORIMR4-32-180°




! @

ATNMETA
\&/LOR

P NEUM

C

PRATO GIRATORICR4-40

1= PARADANO ANGULO GIRATORIO DE 90°

2= PARADA NO ANGULO GIRATORIO DE 180°
3= LUVAS CENTRANTES REMOVIVEIS

4= PARADA

5= PARAFUSO AMORTECEDOR

14 90
15.7
|
H- T g
L1 [
5T ©
— & — £h
L]
© L © ®
\

13

N° 2 x 915
profund 9 | 15.7 26
\

12.5

| @@ 2
[& | L

68.5
54.5

N° 2 x M10 44
N° 2 x 91417

70+0.02 3
235

{ous

217

183

B\

@ 108 2@ cus (y

129

90

CODIGOS PARA PEDIDOS

Cadigo Descricdo
W1610402090  PRATO GIRATORI@®4-40-90°
W1610402180  PRATO GIRATORI@R4-40-180°

ACESSORIOS

SENSOR RETRATIL

CODIGOS PARA PEDIDOS

PERFIL DO SENSOR

Cadigo Descricéo

W0950025390  SENSOR HALDSL, 3FIOS NO 2.5 M
W0950029394  SENSOR HALDSL, 3FIOS NO 300 MM M8
W0950022180  SENSOR HALDSL, 2FIOS NO 2.5 M
W0950028184  SENSOR HALDSL, 2FIOS NO 300 MM M8




DIAGRAMA DE LIGACOES DADOS TECNICOS 1

Reed Hall
Tipo de contato N.O. N.O.
marrom +
ERSlIOIREER Comutador PNP
Variacdo de tenséo DC \ 3+30 6+30
| - Variagéo de tensdo AC v 3+30
el Absorco A 01 0.2
g Poténcia DC w 6 4
—— Poténcia AC VA 6
===I||==== !I Variagdo de temperatura °C -20°C a +85°C
) Tempo de ativagéo s 0.5 0.8
Tempo de risco S 0.1 0.3
marrom + Vida dtil imp 10 milhdes 10% milhdes
EFEITO HALL Resisténcia do contato 0.1
: Grau de protecdo IP 65
PNP Queda de tensdo V 3 1
: Namero de fios 2 3
azul
= 3
(1]
ENCAIXE
Cadigo Descricao
W0950000160 ENCAIXE500 m
500
5.8
o //
<
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