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PINÇA COM DUAS GARRAS PARALELAS, SÉRIE TECNO P5

ATUADOR ROTATIVO COM HASTES DENTADAS GÊMEAS, SÉRIE TECNO R5

GUIA LINEAR TECNO, SÉRIE S5
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PPA MX D6
Tecno

O sistema TECNO é realmente uma novidade no campo 
da tecnologia de manipulação. TECNO é composta de 
pinças modulares pneumáticas, um atuador linear e um 
atuador rotativo. É quase todo feito em tecnopolímero, 
o que reduz a carga para a unidade manipuladora e 
permite grandes velocidades, graças a baixos momentos 
de inércia. Todos os módulos podem ser unidos, usando
elementos conectantes com conexão de engate rápido. 
Para desmontar é só inserir a chave fornecida e girar 90°.
Parafusos emperrados ou avariados são agora coisa 
do passado e se, necessário, todas as unidades podem 
ser seguras através de buchas de rosca nas interfaces.
Todos os módulos podem ser controlados através de 
sensor retrátil.

MANIPULADOR LEVE
SÉRIE TECNO

MÉTODOS DE ACOPLAMENTO

Montagem dos módulos é rápida e fácil. O robusto acoplamento dentado assegura
uma fixação segura e durável.

A soltura é rápida e fácil usando a chave
fornecida.

DIAGRAMA DAS DENDIDADES USADAS

O diagrama negro compara as densidades dos principais mate-
riais usados na manufatura de componentes pneumáticos
Componentes TECNO são feitos de PPA MXD6, um material
que garante:
€ alta densidade
€ rigidez excelente
€ deslizamento macio
€ não-deformação na presença de umidade
€ fácil reciclagem

ZincAlumínio             Zinco               Aço
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� Pinça c/ duas garras paralelas série TECNO código W0710010001
� Conexão M5: fechamento da garra
� Conexão M5: abertura da garra
� Unidade linear-Pinça engate rápido / Pinça-Atuador rotativo
código W0710040002
� Atuador linear com sistema antigiro TECNO código
W0710030001
� Coluna guia com sistema de bucha

� Conexão M5: haste para dentro
� Conexão M5: haste para fora
� Encaixe para sensor retrátil
� Conector engate rápido para atuadores TECNO cód. W0710040001
� Atuador rotativo série TECNO código W0710020001
� Desacelerador para sensor retrátil
� Encaixe para sensor retrátil
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A SOLUÇÃO TECNO
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DIMENSÕES DA PINÇA COM DUAS GARRAS PARALELAS SÉRIE P5

PINÇA COM DUAS GARRAS 
PARALELAS SÉRIE TECNO P5

Variação de pressão bar
Variação de temperatura °C
Fluido
Vida útil
Curso da garra mm
Força de fechamento a 6 bar c/  L=25mm N
Peso aplicável (recomendado) Kg
Consumo de ar por ciclo cm3

Tempo de abertura s
Tempo de fechamento s
Peso Kg
Momento de inércia Y-Y Kg cm
Repetibilidade mm
Comprimento máximo do mordente mm

DADOS TÉCNICOS
2 to 6.5
5 to 60

20� m ar filtrado lubrificado ou não
acima de 1.5 milhão de ciclos

5
100
0.2
5.2

0.025
0.03
0.15
0.51
0.05
50

FORÇA E MOMENTO ADMITIDO
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Descrição
PINÇA PARALELA
TECNO P5

Código
W0710010001

PARA SENSOR VER PÁG. 1.1/22

Fixação interna

Fixação externa
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ATUADOR ROTATIVO  COM
CREMALHEIRA DUPLA SÉRIE TECNO R5
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DIMENSÕES DA PINÇA COM DUAS GARRAS PARALELAS SÉRIE TECNO R5

Variação de pressão bar
Variação de temperatura °C
Fluido
Vida útil
Momento de torção a 6 bar Nm
Energia angular máxima Nm
Carga axial N
Momento de virada Nm
Consumo de ar por ciclo 180° cm3

Tempo de ciclo 180° s
Peso Kg
Momento de inércia Y-Y Kg cm2

Repetibilidade mm

DADOS TÉCNICOS
2 a 6.5
5 a 60

20� m ar filtrado lubrificado ou não
acima de 1.5 milhões de ciclos

0.9
0.65
800
10.4
10.5
0.35
0.53
28.5
0.08

MOMENTO DE INÉRCIA X TEMPO DE ROTAÇÃO

Descrição
ROTARY ACTUATOR
TECNO R5

Código
W0710020001
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DIMENSÃOES DA GUIA TECNO SÉRIE S5

GUIA TECNO SÉRIE S5

Variação de pressão bar
Variação de temperatura °C
Fluido
Vida útil
Curso mm
Força de impulso a 6 bar N
Força de tração a 6 bar N
Consumo de ar por ciclo cm3

Tempo de saída de curso a 6 bar         s
Tempo de entrada de curso a 6 bar s
Peso Kg
Momento de inércia Y-Y Kg cm

DADOS TÉCNICOS
3 a 6.5

5°C a 60°C
20� m ar filtrado lubrificado ou não

acima de 1.5 milhões de ciclos
60

250
180
54

0.07
0.07
0.45
1.8

FLEXÃO DO SISTEMA X CURSO
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Descrição
UNIDADE DE GUIA
TECNO S5

Código
W0710030001
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PINÇA / GUIA OU PINÇA / CONECTOR DO CILINDRO ROTATIVO

Descrição
CONECTOR R5/S5

Código
W0710040001

CILINDRO ROTATIVO / CONECTOR DA GUIA TECNO

TECNO ACCESSORIES

Descrição
CONECTOR

Código
W0710040002

PRATO DE INTERFACE P/ CILINDRO ROTATIVO
OU GUIA TECNO PRATO DE INTERFACE PARA PINÇA TECNO SÉRIE P5
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DESIGN DO ADAPTADOR SUGERIDO
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SENSOR RETRÁTIL

DIAGRAMA DE LIGAÇÕES
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500

SUPORTE

DADOS TÉCNICOS

Descrição
SENSOR HALL DSL,  3 FIOS,  NO 2.5 m
SENSOR HALL DSL,  3 FIOS,  NO 300 mm M8
SENSOR HALL DSL,  2 FIOS,  NO 2.5 m
SENSOR HALL DSL,  2 FIOS,  NO 300 mm M8

Código
W0950025390
W0950029394
W0950022180
W0950028184PERFIL DO SENSOR

Descrição
SUPORTE 500 mm

Código
W0950000160

Reed Hall 
N.O. N.O.

… PNP
3÷30 6÷30
3÷30 …

0.1 0.2
6 4
6 …

-20°C a +85°C
0.5� s 0.8� s
0.1� s 0.3� s

10 milhões 103 milhões
0.1 …

65
3 1
2 3

Tipo de contato
Comutador
Variação de tensão DC V
Variação de tensão AC V
Absorção A
Potência DC W
Potência AC VA
Variação de temperatura °C
Tempo de ativação s
Tempo de desativação s
Vida útil imp
Resistência do contato �
Grau de proteção IP
Queda de tensão V
Número de fios


